Tringle Motorisée Rideau Léeger

Recommandation : L'utilisation de ce rail est

recommandée pour les installations nécessitant des
courbes apetit rayon et des poids de rideaux moyens.

Matériau : Profilés en alliage d'aluminium 6063/T5.
Accessoires plastiques : résine acétal. Accessoires
métalliques : plaque de fer calibrée pour frappe a
froid.

Supports : Au plafond avec possibilité d'ajouter
supports pour installation frontale.

Glissement : Disponible pour systéme de
coulissement avec patin.

Installation : s(re et fiable al'aide de supports pour
le plafond et la fagade au moyen de supports.

Curvable : Ce rail peut étre courbé et arqué en
utilisant un rayon minimum de 20 cm.

Ouverture : Latérale et centrale.
Longueur maximum disponible sans joints : 6m.
Poids maximum au meétre : (Voir tableau catalogue)

Coloris : Blanc Laqué. Autres couleurs spéciales
disponibles sur demande (consulter les conditions).

Revétement : laque polyester d'un minimum de 60
microns. Utilisation de la peinture électrostatique.
Imprégné d'un lubrifiant solide breveté spécial
pour réduire la friction du curseur.

Composants et dimensions : consulter le catalogue.
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PRINCIPALES CARACTERISTIQUES DU

MOTEUR :

Moteur électrique acourant continu silencieux.

Technologie tactile automatique, tirant doucement
le rideau pour I'ouvrir ou le fermer.

Technologie wifi TECHFY

Systeme d'embrayage breveté spécial avec option
manuelle en cas de panne de courant.

Recherche automatique des limites.

La fonction lecture automatique peut étre activée et désactivée.
Fonction de démarrage lent et d'arrét lent disponible.
Récepteur intégré au mécanisme.

Facile ainstaller et a utiliser.

Courroie crantée robuste pour rideaux lourds et/ou
utilisation fréquente de la motorisation.

Avec l'interface de contact sec, fournir le point d'action,
ou méme le schéma de mouvement de l'interrupteur de
télécommande, permet d'obtenir facilement une grande
de modes de contréle.
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. Profil en aluminium du rail motorisé RS10.
. Glissiére en plastique avec patin.
. Conduisez et retournez les coins.

. Glissiére maitresse qui permet une utilisation avec

ouverture centrale, a droite etagauche.

. Support métallique pour plafond. L'utilisation de 1

support tous les 60 cm est recommandée. Le
placement de supports supplémentaires dans la zone
de prélévement des tissus est recommandé en raison

de l'accumulation de poids.

6. Verrouillage de la plague de couche (Réf. D.791). Ajuste
la limite d'ouverture du rideau. Il a un trou pour accrocher
I'avant-dernier crochet du rideau.

7. Moteur : Consulter les modéles, puissances, options et
caractéristiques en fonction des besoins de chaque
installation.

MOTEURS COMPATIBLES :
e 43 Batterie

e 43w batterie
e 45

Ref. J.R13

Il n'y a pas de plague de couche standard, la plaque de couche
dépendra du moteur choisi.
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Raccord RS10
Ref. J.R133

Support de plafond
Ref. D.44

Télécommande
Ref. R.113

Courroie crantée
Ref. J.R134
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Interrupteur/télécommande

2 canaux RS10 J.R127

Diapositive principale avec bras

Ref. W.1028

glissiére principale sans bras

W.1029
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Motorisation simple

Motorisation double

50/60 Hz 0,40A-12A 0,17 m/s S3 50% 38dB P41

50Kg 40Kg 35Kg 25Kg 15Kg

R=200 cm 30Kg 30Kg 20Kg 15Kg =

Caractéristiques

Télécommande v Manlpula}tlon sans -N- Cable (_alectrlque
courant électrique domotique

'y
. = Som | Domotique par
Toucher automatique N s .
q o cable téléphonique
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INSTRUCTIONS POUR
SYSTEME
MOTORISE POUR RIDEAUX

Veuillez lire attentivement les
spécifications avant l'installation

et l'utilisation RS10-45

Nous vous recommandons de
faire installer et régler le
produit par des professionnels.

1. Placez I'arbre du moteur dans 2. Faites pivoter le moteur de 90° = =

dans l'unité d'entrainement 1. vers la gauche et laissez-le e —e g
perpendiculaire au rail. ‘ 3
3 4

1. Appuyez et maintenez la languette 4, Faites pivoter le moteur de 90°

. N H , | —-"7 |_iBe
de fermeture, puis poussez la. et extraire le moteur. ’1 \ <

J.R113 mando

LED o
- iz . . - Haut
Avant d'utiliser la télécommande, I'utilisateur doit adapter et effectuer une o Ston
Réglage des canaux" pour enregistrer la télécommande auprés du contrdleur. F/;,‘/ Bas
Si vous avez besoin de supprimer un canal, vous pouvez "Supprimer des canaux". L //|:__A[Le1_m]_etm_edla_|f_e_l
Lorsque le sens de rotation du moteur n'est pas celui souhaité, vous pouvez e Arrét intermediaire 2
"Modifier I'adresse" de I'émetteur. ‘- sélection de canal o
réglage des canaux
.

(Avant) m
ATTENTION
1. Chaque moteur peut enregistrer 16 canaux. Des que le moteur recoit le signal, il agira en conséquence.

2. Si 2 moteurs doivent fonctionner ensemble, veuillez définir le méme canal pour les deux moteurs. Cela n'affecte
pas l'utilisation individuelle de chaque moteur.

3. Chaque moteur peut fonctionner avec plusieurs télécommandes. J.R113 a quelques fonctions avec fonction d'arrét
intermédiaire. Il est recommandé de le faire avec la télécommande installée.



Appuyez sur [Paramétres] pendant 3s
jusqu'a ce que la lumiere brille

Appuyez pour choisir la canal souhaité.
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(reverso)

Appuyez sur [Paramétres du canal]
jusqu'a ce que le moteur clignote

Appuyez sur [Régler] pour confirmer. La
télecommande est préte

Appuyez sur [Paramétres] pendant 3s
jusqu'a ce que la lumiere brille

Appuyez sur [Parameétres] pendant 7 secondes
jusgu'a ce que la lumiere s'éteigne
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Appuyez sur [Paramétres] pendant 3s
jusqu'a ce que la lumiere brille

Appuyez sur [Parameétres] pour

Appuyez sur les touches (sélection L Parz
confirmer l'opération.

de canal) et (arrét) simultanément.

ATTENTION

1. Le réglage des limites et des arréts intermédiaires seront automatiquement effacés lorsque I'utilisateur effectuera
un changement de direction.

2. Si le rideau ne se ferme pas completement lorsque le moteur recoit I'ordre de fermeture ou s'il s'ouvre ou se
ferme dans le sens opposé, changez la direction avec les réglages ci-dessus.



Le moteur tournera d'abord lentement pour mémoriser la longueur du rail. Ensuite pour les prochaines fois la vitesse

sera normale.

Si le moteur a été utilisé dans d'autres rideaux, le moteur peut ne pas s'arréter la ou nous I'attendons car le moteur peut
avoir une certaine limite mémorisée. Dans ce cas, vous devez effectuer les réglages initiaux.

Appuyez simultanément sur [Paramétres du canal] et [Stop] sur la |

télécommande pendant 4 secondes.

+
(Arrigre) O

Attention :

Avant de définir les limites, vous pouvez modifier la direction. En appuyant sur (Ouvrir), le store s'ajustera a la nouvelle direction.

S

(Arriere)

+
O

Réglage du point d'ouverture

1. Appuyez simultanément sur (Parameétres du
canal) et (Haut) pendant 4 secondes lorsque vous
étes au point d'ouverture souhaité. La led s'allumera
et I'appareil vibrera Iégérement.

2. Appuyez plusieurs fois sur (Haut) jusqu'a ce que
vous atteigniez I'endroit ou vous voulez vous arréter,
le store s'ajustera dans le sens ouvert, appuyez
plusieurs fois sur (Bas), le store s'ajustera dans le
sens fermé, puis le store viendra a la position
souhaitée.

3. Appuyez simultanément sur (Paramétres du canal)
sur la télécommande pendant 4 secondes ou appuyez
sur (Paramétres) sur le moteur pour régler la position
d'ouverture actuelle. L'appareil se déplacera
brievement et la LED s'éteindra.

S

(Arriere)

+

Réglage du point de fermeture

1. Appuyez simultanément sur (Parameétres du
canal) et (Bas) pendant 4 secondes lorsque vous
étes au point de fermeture souhaité. La led
s'allumera et I'appareil vibrera légérement.

2. Appuyez plusieurs fois sur (bas) jusqu'a ce que
vous atteigniez I'endroit ou vous voulez vous arréter,
le store s'ajustera dans le sens ouvert, appuyez
plusieurs fois sur (haut), le store s'ajustera dans le
sens fermé, puis le store viendra & la position
souhaitée .

3. Appuyez plusieurs fois sur (Bas) pendant 30
secondes, le store s'ajustera dans le sens de
l'ouverture, appuyez plusieurs fois sur (Haut), le
store s'ajustera dans le sens de la fermeture, puis
le store viendra a la position souhaitée.

Appuyez simultanément sur (Parameétres du canal) et (Stop) sur la
télecommande pendant 4 secondes. Ensuite, le moteur vibrera, tous les
réglages de limite et de point médian seront effacés. (Remarque : la

télécommande doit étre sur le bon canal).

- ¥
+
(Arriere) O



Ce systéme peut avoir 2 points d'arrét intermédiaires a l'aide de la commande J.R113. Pour la position AR1 et AR2,
vous disposez de 4 options : Ajustement, Fonctionnement, Annulation et Modification que vous pouvez effectuer.

AR1
) -
REGLAGES DES

ARRETS INTERMEDIAIRE 1 u[“u (Antére) O
Permet au rideau de s'arréter a Appuyez sur [Parametres du canal] et
n'importe ou entre les limites. AR1. [Arrét intermédiaire 1] pour régler AR1.

) A2 =
REGLAGES DU POINT

D'ARRET INTERMEDIAIRE 2 (Arriere) @)

Permet au rideau de s'arréter a Appuyez sur [Paramétres du canal] et
n'importe ou entre les limites. AR2. [Arrét intermédiaire 2] pour régler AR2.

FONCTIONNEMENT DE L'ARRET INTERMEDIAIRE 1

_ARI AR1
L (1

Le rideau peut s'arréter n'importe ou. Appuyez sur [Arrét intermédiaire du rideau 1]. Le rideau se déplacera jusqu'au point AR1.

FONCTIONNEMENT DE L'ARRET INTERMEDIAIRE 2

I ..
(L 5 [t

Le rideau peut s'arréter n‘importe oul. Appuyez sur [Arrét intermédiaire du rideau 2]. Le rideau se déplacera jusqu'au point AR2.
: -
SUPPRIMER ARRET u“(u
INTERMEDIAIRE 1 (rriere) O
Appuyez sur (Arrét intermédiaire 1) le Appuyez sur [Parametres du canal] et
rideau se déplacera automatiquement (Arrét intermédiaire 1) pour annuler
vers ARL. I'arrét intermédiaire AR1.
: - -
SUPPRIMER ARRET (O
INTERMEDIAIRE 2 " L e . O
Appuyez sur (Arrét intermédiaire 2) le Appuyez sur [Paramétres du canal] et
rldeaxsg déplacera automatiquement (Arrét intermédiaire 2) pour annuler
vers .

I'arrét intermédiaire AR2.

MODIFICATION DES ARRETS INTERMEDIAIRES 1 ET 2

Ancien AR1 Nouveau AR1

T < ; '

(Arriére) O O

Le rideau peut s'arréter n'importe ou. Appuyez sur [Parametres du canal] et [Arrét Le rideau peut s'arréter n‘importe ou.
Intermédiaire] pour annuler le l'arrét
intermédiaire AR1.




Ce systeme motorisé pour rideau a I'option d'ouverture manuelle. Le moteur commencera a fonctionner
lors de I'étirement manuel du tissu en douceur.

Vous pouvez choisir d'utiliser cette fonction ou de I'annuler.

!".I- I E I- I I AI I I- [! I. 7 Ilt !]

1. Activer la fonction

Appuyez sur les boutons [Stop] et [Ouvert] pendant
4 secondes jusqu'a ce que la lumiere s'allume, le
moteur secouera brievement.

1. Fonction d'arrét

LEELTY

Appuyez sur les boutons [Stop] et [Fermé] pendant
4 secondes jusqu'a ce que la lumiére s'allume, le
moteur secouera briévement.

2. Confirmation

.

(Arriere)

Appuyez sur le bouton [Parametres du canal] a
I'arriere de la télécommande avec un objet pointu
pendant 3 secondes pour terminer la mémorisation.

2. Confirmation

-

(Arriere)

Appuyez sur le bouton [Parametres du canal] a
I'arriere de la télécommande avec un objet pointu
pendant 3 secondes pour terminer la mémorisation.

Le moteur a contact sec offre trois modes de contrdle, le mode de réglage du cycle de commutation peut é&tre commuté.

Controle a trois boutons (activé par défaut)

4321
| Action K1 K2 | K3
4P Ouvrir| on off | off
1 Sl P 4 Fermer, off on off
s g =Nl W Stop off off | on
_.:'-\-o_él L'action doit durer au moins 1 sec
K3 =K1+ K2

Commande a deux boutons
4321

‘ Action K1 K2
<«4» Ouvrir on off
'}gLf‘-x‘ P 4Fermer|  off on
B Sto GLAUAUEDBOIOR
b p_| &pHes
K2
contrdle direct 4321
| W,

Action K1 K2
<P Ouvrir| on off

L L. P dFermer| off on
K1 M Stop off off
= b L'action doit continuer
K2

1234

Prise de courant

1 gvj . contact sec
a4 .. “%.. Lumiére LED
c Réglages

~

Vous pouvez modifier le cycle en ajustant l'interrupteur
Ry )

\@@' »

Appuyez sur le bouton
[Parametres] pendant 3
secondes jusqu'a ce que
la lumiére s'allume.

i~ &

Appuyez a nouveau sur
le bouton [Parametres]
pour confirmer 'opération.

-

(Arriere)

Appuyez sur les boutons
[Sélection du canal] et
[Parametres du canal]
simultanément.



Dimensiones en mm

e —
A= 130
[ I = e
] —
B = ===

A- Distance minimale recommandée

B- Distance maximale recommandée

275

A= 80 A= 130
B= 140 8= 220

» IIn'y a pas de limitation du nombre de moteurs pour un contréleur, mais la distance entre les moteurs et le contrdleur
doit étre prise en compte, car certains peuvent ne pas répondre aussi rapidement que d'autres en raison du fait que le
signal s'affaiblit avec la distance.

e Les rails ne sont pas livrés programmés avec des fins de course. La premiere chose a faire est d'ouvrir et de fermer
le rideau pour que le systeme les détecte automatiquement.

e Télécommande murale 2 canaux : (REF.J.R127) | .

CONNEXION AVEC TELECOMMANDE /FIL TELEPHONIQUE/ INTERRUPTEUR MURAL WIRELESS/TOUCH&GO

NOIR - commande commutation 2: NON

MARRON - commande commutation 1: NON

BLEU- Neutre: OUI

BLANC - Live: OUI

=2

oy

PANNEAU DE
CONTROLE
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CONNEXION AVEC INTERRUPTEUR MURAL

joe

PANNEAU DE
CONTROLE

BLANC - Live: NON

MARRON - Quvrir: OUI

BLEU - Neutre: OUI

NOIR - Fermer: OU|

CONNEXION AVEC FIL ELECTRIQUE : (INTERRUPTEUR MURAL/DOMOTICS ET A LA FOIS TELECOMMANDE)

TOUCH&GO

30

BLANC - Live: conexion directe au reseau

MARRON - Ouvrir: OUI (domotics-interrupteur m.)

BLEU - Neutre: OUI (toujours)

NOIR - Fermer: OU| (domotics-interrupteur m.)

PANNEAU DE
CONTROLE

11



Cette série de moteurs bénéficie d'une garantie de 2 ans a compter de la date de facturation.
Les dommagesfigurés et le démontage de toute piece composant le moteur sont exclus de la
garantie.



FICHE TECHNIQUE UTILISATION:
SYSTEME MOTEUR Contract - Théatres - Auditoriums - Hotels -

RM09-45 Rideau Lourd Résidences

Instalations ot un systéme de rideau electrique treés
solide soit demandé

3 e
......

tous les types de rideaux moyens & lourds.

« Instalations ot un systéme de rideau electrique trés %P’—‘QP(P ™
solide soit demandé.

> < > > >
* Matériau : sections en alliage d'aluminium 6063/T5. BUHH HU HH HH HH

Accessoires en plastique : résine acétal. Accessoires P N\ nUnUn
métalliques : plaque de fer calibrée pour I'estampage % % %
a froid. Acier inoxydable.
+ Supports : plusieurs options, y compris des supports
spéciaux pivotants et des supports extra forts. M
« Glissement : systéme de glisseur avec roues et
anneau métallique pour améliorer sa résistance;
glissement Perfect Wave de 6 et 8 cm de distance.
+ Installation : sdre et fiable grace aux supports plafond CARACTERISTIQUES PRINCIPALES DU
et/ou frontaux. MOTEUR:

+ Cintrable: avec machine, a arc continu et angle. + Motorisation ultra silencieuse
rayon de cintrage minimum 35cm.

» Domotique via cable électrique ou cable téléphonique.

HURAMAsSae TP A IARANEE ah 2 Ba05: + Option Touch&Go. Déclenchement de 'ouverture et de

* Longueur maximale disponible sans raccord: 6 m. la fermeture du rideau en tirant celui-ci sur 5cm
« Poids maximal par métre: (Voir table page 3) + Déverrouillage manuel en cas de coupure de courant

* Couleur: blanc laqué. Autres couleurs disponibles +« Réglage automatique fin de course.

sur demande. (Consulter les conditions). + Approche ralentie des fins de courses.

» Revétement : laque polyester avec un minimum de
60 microns. Utilisation de la peinture électrostatique.
Imprégné d'un lubrifiant solide spécial breveté pour + Simple a utiliser et facile a régler.
réduire la friction des glisseurs.

* Récepteur radio intégre.

+ Position de fin de course intermédiaire sans compter
+ Courroie d'entrainement trés durable. les positions de fins de courses classiques (ouverture

« Composants et tailles: consulter le catalogue. ShiEnTIBIS);

+ Diverses types de commandes. Sans fil ou filaire en
fonction de votre besoin.
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}
. Profile en aluminium RMO09 (J.R101)

. Glisseurs avec roue et crochet métallique pour plus de
resistance et fiabilité.

. Poulie (J.R120)

4. Chariot porteur (J.R105). Ouverture centrale 2 pans,
ramassage droite et gauche.

. Support de plafond metallique rotatif (J.R107). Option
de support extra-fort. 1/60cm conseillé. Astuce:
installer un support supplémentaire aux niveaux ou
le rideau est accumulé lorsqu'il est ouvert. Pour les
courbes, installer un support supplémentaire avant et
aprés la courbe.

600

max.

6. Bloqueur de poulie (J.R104) qu régle la limite
d'ouverture du rideau. Avec trou pour accrocher l'avant-
dernier crochet de rideau afin d'éviter qu'il ne force pas
l'accessoire de garniture utilisé comme "crochet fixe"
(Ref. J.R110).

7. Crochet fixe. (J.R110) Optionnel. Il permite que le tissu
du rideau entoure complétement le moteur.

8. Moteur RM09-45 (J.R97).

Glisseur avec roue Perfect Wave space
60mm D.115/ space 80mm D.116

Support plafond extra-fort
Ref. J.R108

Ref JR101T _— = , Ref. J.R120
= te
— |2
m ‘/%f:ﬂ; = =4
= — [E =
Q nt-}’—&";" o rzb«"\ =
& . H ‘(\®‘ ‘\\ o
»©
Ref. JR107 Ref. J.R106
E N :% 13,5 mm (0,537 @
' : .
o S & \
= @ V|2 2 N
B £ = 37 mm (1,456") %
= £ - O f
a & &) 15 mm (0,590")

Telécommande
Ref. R.113

Crochet fixe
Ref. J.R110

e

Poussoir mur 2 canaux
JR112

Pousseir mur wirelless 2
canaux J.R127

Chariot porteur
Ref. J.R105

Chariot porteur RM0OS
rail cintré J.R114

14



Double Tandem

50/60 Hz 040A-12A 0,17 m/s S3 50% 38dB IP41

- e~ 50Kg 40Kg 35Kg 25Kg 15Kg

- \% TN R=200 cm 30Kg 30Ky 20Kg 15Kg ;

Caractéristiques
Il Option manuelle
7 H:] Télécommande v en cas de panne .N. Domotique fil
electrique
e de courant

A
== _Com | Domotique fil

Option Touch&Go telephonique

v

15



